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3.7 ⱳ

S22-P340R 是一颗高度集成的 PIR 热释电传感器。主要由以下部分构成：

分别是模拟前端，ADC，滤波器，检测算法，接口，稳压器，温度探测器及其他控制模块。

3.7.1. 模块功能详细描述如下：

1）MUX

多路复用器为 ADC 选择源信号。它可以在差分 PIR 输入、温度传感器和电源电压之间进行选择。

2）带隙基准电压(BAND GAP Volatage Ref)

带隙电压基准为芯片上的

��是

http://www.nysenba.com/


D/E/ ^D� ᴰ DŝŶŝ ^D� �ŝŐŝƚĂů WǇƌŽĞůĞĐƚƌŝĐ /ŶĨƌĂƌĞĚ ^ĞŶƐŽƌƐ

ᴰ ᴍ Ὲ sϭ͘Ϯ ŚƚƚƉ͗ͬͬǁǁǁ͘ŶǇƐĞŶďĂ͘ĐŽŵ

̔ ᴰ Ḡ Ҍ ’Ҋ̆ ֟ ӥ ȁ ȁ ȁḱ ≠Ȃ

如果通过重置中断清除警报事件，则在可编程盲时间内停止任何运动检测。在需要高检测灵敏度的应用程序中，该

特性对于防止自触发非常重要。

中断保持 16ms，将通过至少 64us (tcl)驱动一个“0”来清除。然后，处理ఀ

”
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3.7.4 数据读取的通信协议 DOCI：

串行输出作为中断输出，指示运动；作为串行输出时可从电路中读取状态和配置数据。当作为串行输出时的控

制时序如下：

MCU 必须在超过 2 个设备时钟周期(tFR)的持续时间内强制 DOCI 达到高水平，然后按照下面的计时图表所述

读出数据位。通过强制 DOCI 行在至少 4 个系统时钟周期内为“0”，可以在任何时候终止读取

使用中可以在 ADC 和运动检测逻辑之间选择用于 DOCI / INTR 输出的中断源。如果选择 ADC，每 512 个系

统时钟就会产生一个中断。

状态和配置数据格式如下：

PIR 电压和所有内部数据都可以䡓萀B
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[6:5] [1:0] ADC 源和滤波器

0 = PIR (HPF)， 1 = PIR (LPF)，

2 =电源电压， 3 =温度传感器

[4:1] 测试 测试功能

[0] 运动检测算法模式 1=脉冲直接计数，0=必须反向脉冲才能计数
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